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1. [bookmark: _Toc27114154]Цель работы
Исследовать влияние структуры и параметров системы на качество переходных процессов и ошибку.
2. [bookmark: _Toc27114155]Исходные данные и формулы
[image: ]
Рис. 1. -  Структурная схема исследуемой системы
Численные значения параметров:
Таблица 1. Параметры
	Параметры
	K1
	Т1
	d
	K2
	T2
	a

	Значения параметров
	3
	0.1
	0.8
	4
	0.7
	2


3. [bookmark: _Toc27114156]Исследование моделей заданных систем
3.1 [bookmark: _Toc27114157]Первая модель.

[image: ]
Рис. 2. – Схема первой модели.
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Рис. 3. – График изменения сигналов , , .

[image: ]
Рис. 4. – График изменения сигналов , , .
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Рис. 5. – Структурная схема для определения скоростной ошибки.
[image: ]
Рис. 6. – График скоростной ошибки системы по входу .
3.2. [bookmark: _Toc27114158]Вторая модель.
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Рис. 7. - Схема второй модели
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Рис. 8. – Графики изменения сигналов , , .
[image: ]
Рис. 9. – Графики изменения сигналов , , .
Анализ изменения ,  и σ в зависимости от величины параметра .






Зависимость длительности переходного процесса , коэффициента перерегулирования σ и  от параметра  представлена в таблице 2.:
Таблица 2. Зависимость , σ ,  от  
	Зависимость параметров при изменении 

	Параметр
	
	, с
	σ , %
	

	Значения параметра
	3
	2.1
	7.3
	0

	
	4
	2.2
	18.8
	0

	
	5
	2.3
	24.6
	0

	
	8
	2.5
	40.6
	0


[image: ]
Рис. 10. – График скоростной ошибки системы по входу  при .
[image: ]
Рис. 11. – График скоростной ошибки системы по входу  при .
[image: ]
Рис. 12. – График скоростной ошибки системы по входу  при .
[image: ]
Рис. 13. – График скоростной ошибки системы по входу  при 

[image: ]
Рис. 14. –График зависимости длительности переходного процесса от параметра .
[image: ]
Рис. 15. – График зависимости коэффициента перерегулирования σ от параметра .
[image: ]
Рис. 16. – График зависимости полной статической ошибки  от параметра .
[bookmark: _Toc27114159]4. Вывод:
В ходе лабораторной работы мы исследовали влияние структуры и параметров системы на качество переходных процессов и статическую ошибку. При изменении структуры схемы качество переходных процессов и ошибки от входного воздействия не изменились, однако изменение структуры схемы привело к изменению графиков переходных процессов и ошибки от возмущения. 
При одновременной подаче входного сигнала  и возмущения  мы оценили скоростную ошибку.
Изменив положение интегратора в системе, изменилась и полная статическая ошибка системы. В данном случае полная статическая ошибка равна нулю, поскольку в астатических системах ошибка от входного сигнала всегда равна нулю.
Так же мы проанализировали изменение ,  и σ в зависимости от величины параметра . С увеличением параметра уменьшался коэффициент перерегулирования, который указывает на подверженность системы к колебаниям и говорит об устойчивости. Так же с увеличением  увеличивалось время переходного процесса, а ошибка была равна нулю. Были получены графики зависимостей величин.
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