Курсовая работа по дисциплине «Основы проектирования и конструирования»

«Разработка и кинематический расчет механического привода ленточного транспортера»

ПЗ-1
Техническое задание 

Спроектировать механический привод ленточного транспортера. Максимальное тяговое усилие на транспортере Р Кн. Скорость движения ленты V. Диаметр барабана ленточного транспортера D. Нагрузка транспортера спокойная, работа на нем двухсменная. Механический привод должен включать электродвигатель, ременную передачу, редуктор и цепную передачу. Наклон линии соединяющей центр барабана и передачу к горизонту θ=30o.

Срок службы привода Т=21·103 ч. Нагрузка нереверсивная, постоянная. В период пуска кратковременная (пиковая) нагрузка в 1,8 раза больше номинальной. 
	Вариант
	Задание
	Р, Кн
	V, м/с
	D, мм

	1
	1-1
	6,66
	1,4
	600

	2
	1-2
	1,06
	1,1
	500

	3
	1-3
	4,54
	1,2
	650

	4
	1-4
	3,55
	1,3
	600

	5
	1-5
	1,55
	1,6
	450

	6
	1-6
	2,56
	1,5
	500

	7
	1-7
	3,56
	1,4
	500

	8
	1-8
	5,26
	1,2
	600


Курсовая работа по дисциплине «Основы проектирования и конструирования»

«Разработка цепной передачи механического привода ленточного транспортера»

ПЗ-2

Техническое задание 

Спроектировать цепную передачу для привода ленточного транспортера. Мощность на ведущей звездочке N1 квт при угловой скорости ω1 рад/сек. Угловая скорость вала транспортера ω2 рад/сек. 

Нагрузка спокойная, работа двухсменная. Смазка цепи периодическая. Наклон линии центров звездочек к горизонту θ=30o. Регулирование натяжения цепи производится периодически.
	Вариант
	Задание
	N1, квт
	ω1, 1/с
	ω2, 1/с

	9
	2-1
	1,27
	21,29
	4,39

	10
	2-2
	2,71
	19,61
	6,51

	11
	2-3
	9,60
	25,63
	5,13

	12
	2-4
	1,98
	23,98
	4,80

	13
	2-5
	6,77
	23,31
	4,66

	14
	2-6
	6,75
	19,97
	4,00

	15
	2-7
	4,70
	24,80
	4,96

	16
	2-8
	5,52
	25,20
	4,52


Курсовая работа по дисциплине «Основы проектирования и конструирования»

«Разработка одноступенчатого редуктора для ленточного транспортера»

ПЗ-3

Техническое задание 

Разработать закрытую прямозубую передачу одноступенчатого цилиндрического редуктора привода ленточного транспортера. Мощность на валу шестерни N1 квт при ω1 рад/сек. Угловая скорость колеса ω2 рад/сек. Срок службы передачи Т=21·103 ч. Нагрузка нереверсивная, постоянная. В период пуска кратковременная (пиковая) нагрузка в 1,8 раза больше номинальной. 

	Вариант
	Задание
	N1, квт
	ω1, 1/с
	ω2, 1/с

	17
	3-1
	1,41
	87,99
	21,99

	18
	3-2
	2,82
	97,81
	19,61

	19
	3-3
	7,13
	100,05
	20,01

	20
	3-4
	8,13
	102,53
	25,63

	21
	3-5
	2,06
	95,92
	23,98

	22
	3-6
	7,05
	93,25
	23,31

	23
	3-7
	10,35
	93,97
	23,5

	24
	3-8
	5,17
	99,21
	24,8


Курсовая работа по дисциплине «Основы проектирования и конструирования»

«Разработка цепной передачи для ленточного транспортера»

ПЗ-4

Техническое задание 

Разработать клиноременную передачу от электродвигателя к редуктору привода ленточного транспортера. Требуемая номинальная мощность электродвигателя NДВ при nДВ об/мин. Передаточное число ременной передачи i. Работа двухсменная. В период пуска кратковременная пиковая нагрузка в 1,8 раза больше номинальной.
	Вариант
	Задание
	Nдв, квт
	nдв, мин-1
	i

	25
	4-1
	3
	2840
	3,04

	26
	4-2
	7,5
	2900
	3,14

	27
	4-3
	4
	2880
	3,8

	28
	4-4
	2,2
	2850
	3

	29
	4-5
	1,5
	2850
	4

	30
	4-6
	11
	2900
	3,14

	31
	4-7
	15
	2940
	4

	32
	4-8
	1,1
	2840
	3
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