[bookmark: _Toc54948699]Контрольная работа № 2

[bookmark: _Toc54948700]1. Схема автоматического управления электроприводом 
Составить схему автоматического управления электроприводом в соответствии с вариантом 9.
Таблица 1 – Исходные данные
	№
 варианта
	двигатель
	способ 
пуска
	функция пуска
	способ 
торможения
	функция торможения

	9
	постоянного тока с последовательным возбуждением
	реостатный
	ЭДС
	свободный выбег
	-





2. Решить задачи.

Задача 2-9. Лебёдка работает по графику, изображённому на рисунке 2.8. Режим работы лебёдки кратковременный. На основании графика выбрать электродвигатель постоянного тока с параллельным возбуждением с частотой вращения 1000 об/мин из серии, предназначенной для длительного режима работы. Принять постоянную времени нагрева Тн=105 мин и отношение постоянных потерь к переменным .
[image: ]
Рисунок 2.8 – Нагрузочный график работы лебёдки



Задача 2-15. Для дымососа выбрать трёхфазный асинхронный электродвигатель, если известно, что расчётная производительность  м3/с, расчётный приведённый напор Н = 2097 Н/м2, коэффициент полезного действия дымососа , напряжение питания сети U = 6 кВ, скорость вращения должна быть около 730 об/мин, дымосос и двигатель соединены валами непосредственно.
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