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ИСХОДНЫЕ ДАННЫЕ

1.  Регулируемый асинхронный электродвигатель фирмы Siemens тип 1РН7103-NF;   силовые  характеристики см. на стр. 43  каталога   Siemens;  режим  работы привода – S1; номинальная частота вращения 1500  об/мин;
     Мощность электродвигателя на заданном режиме    S1;     Рэл    = 5,5   кВт.
2.  Механика привода:
структурная формула   –   Z  = 1·1·2·1 ; 
максимальная частота вращения шпинделя  –    1300 об/мин.
3.  Дополнительные сведения:
      Отсутствуют.
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